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1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe opracowania dokumentacji stanowig nastepujace dokumenty,

przepisy oraz materiaty:

zlecenie z Gminy Boronow;

pismo Urzedu Marszatkowskiego Wojewodztwa Slaskiego nr  KT-
RIR.8022.107.2021.GRZ i KT-RIR.KW-00521/21 z dnia 15.04.2021r.

opinia Zarzadu Drog Wojewddzkich w Katowicach nr
WIR.6022¢.49.2021.PRYB.2387.21 z dnia 17.02.2021r.

opinia Komendy Wojewodzkiej Policji w Katowicach nr Rd-11-5321-23/53/21
z dn. 14.01.2021r.

plan sytuacyjny,

wizja i pomiary w terenie,

standardy ZDW w Katowicach — WT ZPKW ,,Znaki pionowe i konstrukcje
wsporcze” oraz WT OP ,,Oznakowanie poziome”

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegblowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania
na drogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181, z p6zn. zm.).,

Rozporzadzenie  Ministra Infrastruktury oraz Spraw  Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow i sygnatow
drogowych (Dz. U. Nr 170 poz. 1393, z pdzn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177 poz. 1729, z p6zn. zm.),

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. ,,Prawo o ruchu drogowym”.

2. CEL OPRACOWANIA

Przedmiotem niniejszego projektu jest zabezpieczenie planowanych przez

Gming¢ Borondéw robot budowlanych zwigzanych z przebudows zjazdu publicznego

z DW 905 w Boronowie na ul. Szkolng. Ponadto ninicjsze opracowanie wskazuje

sposOb zabezpieczenia robot zwigzanych ze zmiana lokalizacji przejscia dla pieszych

I budowa oswietlenia tego przejscia.
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. CHARAKTERYSTYKA UKADU KOMUNIKACYJNEGO
| PRZYLEGLEGO TERENU

Droga wojewddzka nr 905 w miejscowosci Boronow jest droga
jednojezdniowa dwupasowg o ruchu dwukierunkowym i charakteryzuje si¢ matym
natezeniem ruchu. Jezdnia posiada nawierzchni¢ bitumiczng 0 przekroju ulicznym
ograniczonym obustronnie kraweznikami  betonowymi. W miejscu  objetym
opracowaniem szeroko$¢ jezdni wynosi 6,5m. W pasie drogowym DW 905, wzdtuz
jezdni po obu stronach zlokalizowane sg chodniki o szerokosci 2m. Wzdtuz DW 905
zlokalizowane sa zabudowania mieszkalne i handlowe.

W miejscu projektowanego nowego przejécia dla pieszych obecnie znajduje
si¢ zjazd do dziatki nr 3764/667, ktorej wiasciciel wyrazit zgode na jego likwidacjg.
Oswiadczenie woli wilasciciela przedmiotowej dziatki stanowi zalacznik do projektu

budowlanego przedsi¢wziecia.

. ISTNIEJACA ORGANIZACJA RUCHU

Odcinek DW 905 objety przedmiotowym POR znajduje si¢ w granicach
obszaru zabudowanego. Przed zjazdem na ul. Szkolng w ciggu DW 905 znajduja si¢
znaki D-1, a na ul. Szkolnej zamontowany jest znak B-20.

Ponadto w ciggu drogi wojewodzkiej zamontowane sg takze znaki
ostrzegawcze A-17 oraz znak A-1 tylko od strony m. Piasek. Istniejace przejscie dla
pieszych wyznaczaja dwustronnie zamontowane znaki D-6 oraz oznakowanie poziome
P-10 i linie warunkowego zatrzymania P-14.

Ponadto w osi jezdni wykonane jest poziome oznakowanie w postaci linii
segregacyjnych, w tym linie P-6, P-4 a na zjazdach linie P-1e.

Szczegdtowy schemat istniejagceg0 0znakowania przedstawiony zostal

na rys. 2 stanowigcym zatgcznik do niniejszego projektu organizacji ruchu.

. ZMIANA ORGANIZACJI RUCHU
51 Etap1l

W pierwszej kolejnosci robot nalezy wykona¢ przewiert sterowany pod jezdnia
DW 905 dla kabla elektroenergetycznego, nast¢pnie wykona¢ przytacze
elektroenergetyczne i zamontowaé¢ po prawej stronie (kierunek Piasek) lampe

o$wietlenia przejscia dla pieszych wg projektu budowlanego.
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Oznakowanie miejsca prowadzenia robot i ich zabezpieczanie nalezy
rozpocza¢ od demontazu znaku A-1 w rejonie posesji nr 6. Nastepnie w ciggu drogi
wojewodzkiej nalezy zamontowaé znaki ostrzegawcze A-14 ,roboty drogowe” wraz
ze znakami A-12b i A-12c odpowiednio zwezenie jezdni prawostronne i lewostronne
oraz znaki ostrzegawcze przed przej$ciem dla pieszych A-16. Na ul. Szkolnej oraz
ul. Nowej nalezy ustawi¢ tablice F-6a z piktogramami znakow A-14 z A-12b oraz A-
12c.

Ponadto ze wzgledu na geometri¢ jezdni I lokalizacje obiektow handlowych
przy jezdni nalezy wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (znaki B-25) oraz zamontowac
znaki B-33 ograniczajagce predkosci do 40km/h. Nastepnie nalezy zabezpieczy¢
komory przewiertowe w chodnikach po obu stronach jezdni. W tym celu miejsce
komory przewiertowej po prawej stronie jezdni, ze wzgledu na ograniczong szeroko$é
dostepnego terenu do prowadzenia robot, nalezy wylaczy¢ chodnik z ruchu pieszych.
Prostopadle do krawedzi jezdni na chodniku nalezy zamontowac zapory podwdjne
U-20c i znaki B-41 ,,zakaz ruchu pieszych” z tabliczkami o tresci ,,Przejscie drugq
strona ulicy”. Wzdluz krawedzi jezdni nalezy zamontowaé dwustronne tablice
kierujgce U-21a wyposazone W pulsatory, pozostawiajac 5,5m szerokosci jezdni dla
ruchu pojazdow. Ruch pieszych na druga stron¢ ulicy nalezy skierowaé poprzez
tymczasowe przejscie dla pieszych wyniesione za pomocg znakow D-6 i 0znakowania
poziomego P-10 i P-14 w Kkolorystyce zottej, wykonanej za pomocg tasmy
samoprzylepne;j.

Miejsce prowadzenia robot po lewej stronie jezdni nalezy wygrodzi¢ za
pomocg podwojnych zapor U-20c i zapor U-20a. W celu umozliwienia bezpiecznego
przejscia pieszym wzdluz jezdni drogi wojewodzkiej z omini¢eciem miejsc
prowadzenia robdot nalezy tymczasowo utwardzi¢ pas zieleni pomiedzy
wygrodzonym miejscem robot a parkingiem. Tymczasowe utwardzenie nalezy
wykona¢ wylacznie w granicach pasa drogowego DW 905.

Ponadto zgodnie z uwagami z pisma Urzedu Marszatkowskiego Wojewodztwa
Slqskiego nr KT-RIR.8022.107.2021.GRZ i KT-RIR.KW-00521/21 1z dnia
15.04.2021r. nalezy dokonac¢ korekty oznakowania statej organizacji ruchu, ktore jest
przewidziane do zmiany w ramach projektu stalej organizacji ruchu na
przedmiotowym odcinku DW 905. Na tym etapie robét nalezy dokonaé ponizszej

zmiany statej organizacji ruchu.
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Zdemontowa¢ istniejagce oznakowanie A-17, gdyz odcinek drogi objety
opracowaniem nie spetlnia warunku odcinka drogi szczegdlnie uczeszczanego przez
dzieci w wieku od 7 do 15 lat, jak rowniez bliskiej lokalizacji miejsc, takich jak
szkota, tereny zabaw wymaganego przez rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 23 wrze$nia 2003r. w sprawie szczegdlowych warunkow zarzadzania ruchem
na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177 poz.
1729, z p6zn. zm.). Ponadto skorygowac nalezy istniejace oznakowanie D-1 poprzez
wymiang istniejgcego znaku od strony miejscowosci Herby na znak o zmniejszonej do
400mm dlugosci boku (jako powtdérzenie znaku na drodze z pierwszenstwem
przejazdu), demontaz istniejgcego znaku D-1 od strony miejscowosci Piasek i montaz
znaku D-1 rowniez o zmniejszonej dtugosci boku przed skrzyzowaniem z ul. Nowa.
W zwiazku z tym, ze wloty skrzyzowan DW905 z ul. Szkolng i ul. Nowa sg oddalone
od siebie 0 45m nie trzeba powtarza¢ znaku D-1 pomigdzy tymi skrzyZzowaniami.

Schemat projektowanego oznakowania w ramach | etapu robét budowlanych
przedstawiony zostal na rys. 2.1 stanowigcym zalgcznik do niniejszego projektu

organizacji ruchu.

5.2 Etap 2

Kolejnym etapem robot bedzie montaz lampy os$wietlenia przejscia dla
pieszych w chodniku po lewej stronie jezdni wraz z zabudowa kabla zasilajacego oraz
wymiang kraweznika wysokiego na najazdowy i obnizenie nawierzchni chodnika na
potrzeby nowego przejscia dla pieszych.

Na tym etapie robot pozostaja nadal znaki zakazu B-25, B-33, znaki
ostrzegawcze A-14, A-16, a zmianie w stosunku do oznakowania etapu 1 ulegaja
znaki ostrzegajace o zwezeniu jezdni A-12b i A-12c oraz tablice F-6a na ul. Szkolnej i
ul. Nowej.

Miejsce prowadzenia robot po lewej stronie jezdni nalezy wygrodzi¢ za
pomocg zapo6r drogowych U-20a, U-20c i znakéw B-41 ,,zakaz ruchu pieszych”
z tabliczkami o tresci ,,Przejscie drugg strona ulicy”. Od strony miejscowosci Piasek
nalezy zamontowa¢ tablice kierujacg U-3d, a wzdluz krawedzi jezdni zamontowaé
dwustronne tablice kierujace U-21a wyposazone W pulsatory, pozostawiajac 5,5m
szerokosci jezdni dla ruchu pojazdow.

Ruch pieszych na druga strone ulicy nalezy skierowa¢ poprzez tymczasowe

przejscie dla pieszych wykonane w ramach | etapu robot.
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Schemat projektowanego oznakowania w ramach Il etapu robot budowlanych
przedstawiony zostal na rys. 2.2 stanowigcym zalacznik do niniejszego projektu

organizacji ruchu.

5.3 Etap 3

Ostatnim etapem robot budowlanych po wykonaniu os$wietlenia nowego
przejscia dla pieszych begdzie wykonanie lampy ulicznej przy zjezdzie z DW 905 na
ul. Szkolng wraz z zabudowa zasilajacego kabla elektroenergetycznego oraz
przebudowa ww. zjazdu publicznego wg. projektu budowlanego.

Na tym etapie roboty budowlane bedg prowadzone na zjezdzie na ul. Szkolng
oraz wzdluz chodnika po lewej stronie od zjazdu do stupa napowietrznej linii
elektroenergetycznej.

W zwigzku tym na tym etapie robot w pierwszej kolejnosci nalezy wykonac
oznakowanie nowego przejscie dla pieszych (objetego projektem zmiany stalej
organizacji ruchu) za pomocg 0znakowania poziomego barwy biatej za pomoca linii
P-10 i P-14, a takze dwustronnych znakow D-6 zamontowanych na podwdjnych
stupkach, oklejonych odblaskowg folig pryzmatyczng typu 2 koloru biatego — zgodnie
ze standardami ZDW w Katowicach. Zdemontowac¢ nalezy oznakowanie pionowe
z dotychczasowego przejécia dla pieszych oraz usuna¢ jego oznakowanie poziome.
W miejscu dotychczasowego przejscia dla pieszych trzeba wykonaé odcinek linii
segregacyjnej P-4, ktora jest przewidziana do wykonania w ramach projektu statej
organizacji ruchu na przedmiotowym odcinku DW 905.

W nastgpnej kolejnosci trzeba przestawi¢ zgodnie z rys. 2.3 oznakowanie
ostrzegawcze (znaki A-12b, A-12c, A-14 i A-16) oraz zakazy (znaki B-25 i B-33)
wprowadzone na Il etapie robot. Znaki zakazu trzeba uzupetié¢ o znaki B-21 i B-22.
Bez zmiany w stosunku do poprzedniego etapu robot pozostaje oznakowanie F-6a na
ul. Nowej.

Wygrodzenie miejsca prowadzenia robot wykona¢ za pomoca zapor U-20b ze
znakami B-1, tablic prowadzacych U-3d i U-2la wyposazonych w pulsatory,
pozostawiajac 5,5m szerokosci jezdni dla ruchu pojazdow.

Aby wylaczy¢ odcinek chodnika wzdluz ktorego bedzie ukladany kabel
zasilajacy do lampy nalezy prostopadle do krawegdzi drogi zamontowaé podwojne
zapory U-20c i znaki B-41 ,,zakaz ruchu pieszych” z tabliczkami o tresci ,,Przejscie

drugq strong ulicy”. Wykona¢ trzeba takze tymczasowe przejscie dla pieszych od

6
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strony Herbow za pomoca tymczasowego oznakowania poziomego P-10 i P-14
w kolorystyce zo6ttej i znakéw D-6.
Ponadto, w zwigzku z zamknigciem wlotu ul. Szkolnej na skrzyzowaniu
z DW905 nalezy takze zamontowac¢ znak D-4a w rejonie posesji przy ul. Szkolnej 11,
zgodnie z rys. 2.4.
Schemat projektowanego oznakowania w ramach Il etapu robot budowlanych
przedstawiony zostal na rys. 2.3 i 2.4 stanowigcym zatgcznik do niniejszego projektu

organizacji ruchu.

. OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN LUB UTRUDNIEN
W zwigzku z planowanymi robotami budowlanymi w pasie drogowym drogi
wojewodzkiej wystapig nastepujace zagrozenia i utrudnienia w ruchu na odcinku

DW 905 objetym robotami:

- w trakcie etapu 1:

o utrudnienia w ruchu pojazdéw poruszajacych sie jezdniag DW905 zwigzane ze
zwe¢zeniem pasa ruchu (Kierunek Piasek);

o utrudnienia w ruchu pieszych poruszajacych sie¢ chodnikami zwigzane
z catkowitym wylaczeniem z ruchu chodnika po prawej stronie
I ograniczeniem poruszania si¢ po stronie lewej;

o zagrozenie moze powodowac Sprzgt budowlany realizujacy roboty drogowe

w pasie drogowym.

- w trakcie etapu 2:

o utrudnienia w ruchu pojazddéw poruszajacych si¢ jezdniag DW905 zwigzane ze
zwezeniem pasa ruchu (Kierunek Herby);

o utrudnienia w ruchu pieszych poruszajacych si¢ chodnikiem zwigzane
z calkowitym wytaczeniem z ruchu chodnika po lewej stronie;

o zagrozenie moze powodowac sprzet budowlany realizujacy roboty drogowe

w pasie drogowym;

- w trakcie etapu 3:

o utrudnienia w ruchu pojazdéw poruszajacych si¢ jezdnia DW905 zwigzane ze

zwezeniem pasa ruchu (kierunek Herby);
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o utrudnienia w ruchu pojazdow w zwigzku z zamknigciem zjazdu na ul.
Szkolna;
o utrudnienia w ruchu pieszych poruszajacych sie¢ chodnikiem zwigzane

z calkowitym wytgczeniem z ruchu chodnika po lewej stronie;

o zagrozenie moze powodowac sprz¢t budowlany realizujacy roboty drogowe

w pasie drogowym;

7. WSKAZOWKI DO WYKONANIA OZNAKOWANIA

Zaprojektowane tablice nalezy wykona¢ jako znaki drogowe typu ,,.D” —
duze, a ich lica nalezy wykonac¢ z zastosowaniem folii Il generacji.

Wzory znakow drogowych, ich barwy oraz urzadzen BRD okreSlone sg
w zatgcznikach do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r.
w sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczefnstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach.

Znaki powinny zosta¢ ustawione minimum 0,5m od krawedzi jezdni,
a w przypadku chodnikow poza ich nawierzchnig oraz na wysokosci minimum 2,2m

od nawierzchni chodnika.

8. PLANOWANY TERMIN WPROWADZENIA POR

Planowany termin wprowadzenia oznakowania — czerwiec 2021r.

Planowany termin wprowadzenia statej organizacji ruchu — czerwiec 2021r.

Wykaz zalacznikow:

Rys. 1 — Orientacja skala 1:25000
Rys. 2.1 — Oznakowanie — Etap | skala 1:500
Rys. 2.2 — Oznakowanie — Etap Il skala 1:500
Rys. 2.3 — Oznakowanie — Etap 11 skala 1:500
Rys. 2.4 — Oznakowanie przy posesji na ul. Szkolnej 11 — Etap 11 skala 1:500




