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1. Wprowadzenie

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej ,Wymagania @gdss wymagania

techniczne dotyce wykonania i odbioru robét ktore zosgawykonane na budowie pn:
» Rozbudowa sieci wodagyowej przy ul. Korfantego i ul. Smotki w Boronowie”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Niniejsza Specyfikacja Technicznadzie stosowana jako ¢ dokumentéw przetargowych
w zamawianiu i wykonaniu robét oktenych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikacja Techniczm

Postanowienia wchodee w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej aaty robo6t dla
rozbudowy sieci wodoggowej przy ul. Korfantego i ul. Smotki w Boronowie.

1.3.1 Zakres rob6t do wykonania zgodnie z projekbeisiowlanym i kosztorysem

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia w Specyfikacji Technicznep zgodne z obowzujacymi normami

i specyfikacja ST “Wymagania Ogdlne”.

1.4.1 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wwgwe, upowaniona do
kierowania Robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji zamemia.
1.4.2. Projektant — uprawniona osoba prawna lwctiza lgdaca autorem Dokumentacji —
kosztorysuslepego

1.4.3. Inspektor Nadzoru —osoba powotana przez waapgego do dziatania jako Inspektor
Nadzoru upowzniony jest wydawéa kierownikowi budowy Iub kierownikowi robét
polecenia, potwierdzone wpisem do dziennika budowgiptyczce: usunjcia
nieprawidtowdci lub zagraen, wykonania préb lub badatakze wymagaicych odkrycia
roboét lub elementow zakrytych, oraz przedstawieskapertyz dotycrych prowadzonych
robét budowlanych i dowodéw dopuszczenia do stos@vav budownictwie wyrobdéw
budowlanych oraz ugelzen technicznych,

1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niegine do wykonania robét z dopuszczalnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo do danegdzaju Robot budowlanych.

1.4.5. Aprobata techniczna — dokument potwiergzapozytywna ocepnitechniczig wyrobu
stwierdzagca jego przydatn& do stosowania. Aprobata techniczna powinna zawigra
szczegolnéci:

1) podstaw prawrn,

2) identyfikacje techniczna i nazviandlowa wyrobu oraz nazwadres wnioskodawcy,

3) przeznaczenie, zakres i warunki stosowania wyrataz, w miag potrzeb, warunki jego
uzytkowania i konserwacii,

4) wiasciwosci uzytkowe i wtasnéci techniczne wyrobu, istotne zygane z wymaganiami
podstawowymi, ich poziom oraz metody bada

5) klasyfikacje wynikajca z odebnych przepisow i Polskich Norm,

6) kryteria techniczne na potrzeby certyfikacjizmak bezpieczestwa,

7) wytyczne dotycgce technologii wytwarzania, pakowania, transporgktadowania oraz
szczego6towy sposéb znakowania wyrobu,

8) dat wydania i termin wanasci aprobaty,

9) stwierdzenie pozytywnej oceny technicznej i petpdei wyrobu do stosowania w
budownictwie w zakresie okilenym w pkt 3,

10) wskazanie obowzujacego systemu oceny zgodog




11) wykaz dokumentow wykorzystanych w pgs&iwaniu aprobacyjnym, w tym wykaz
raportow z badawyrobu,

12) pouczenieze aprobata techniczna nie jest dokumentem dopyszgra wyrob do obrotu

| stosowania w budownictwie.

Aprobaty techniczne, z watkiem aprobat technicznych wyroboéw stosowanych w
budownictwie obronnym, publikowaneg sw ramach wiasnych wydawnictw jednostek
aprobugcych. Oznaczone znakowaniem CE, dla ktorych zgodnasgbnymi przepisami
dokonano oceny zgod#sm ze zharmonizowannormy europejsk wprowadzog do zbioru
Polskich Norm, z europejska aprobata techniczna Ktdjowg specyfikacja technican
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uzmaprzez Komisje Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi.

1.4.6. Specyfikacja — oznacza specyfikacje robdiczary do zamdwienia oraz wszelkie
zmiany tego dokumentu lub uzupetnienia dokonane&zigoz klauzula lub przedione przez
Wykonawe i zatwierdzone przez Inspektora.

1.5 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorobdt oraz ich zgodné z — projektem
budowlanym, kosztorysem, Specyfikacjami Techniczinypoleceniami Inspektora Nadzoru.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w umowie przekee Wykonawcy teren budowy wraz z
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, komplety ST.

1.5.2. Zgodn& robot z projektem budowlanym, kosztorysem i Sp&egiami
Technicznymi. Zawarta w zamoéwieniu dokumentacja inlwg€ uwazana za wzajemnie
komplementarna i spdjna wobec siebie. Cata robacizmszystkie materiaty mugszspenia
wymagania podane w dokumentaciji.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

- Wykonawca jest zobowzany zapewmi bezpieczastwo na placu budowy i na zeytre
placu budowy:

1. Utrzymywd bezpieczne warunki pracy.

2. Publicznie ogtogirozpoczcie robot.

3. Utrzymywa tymczasowsrodki zabezpieczage na placu budowy.

4. Zapewni wystarczajce srodki zapobiegajce uszkadzaniu drog.

1.5.4. Ochrondrodowiska w trakcie wykonywania robét

- Wykonawca musi by w petni swiadomy wszystkich przepisow dotygzch ochrony
srodowiska i zapewiiich przestrzeganie.

1.5.5. Ochrona przeciwparowa

- Utrzymywanie odpowiedniego sptm przeciwpgarowego nha placu budowy oraz
zapewnianie przestrzegania przepisow przeckapmwych.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

- Stosowanie materiatdw trwale zagm@cych srodowisku jest zabronione. zBi materiaty
takie g narzucone w Specyfikacjach Technicznych, odpoviadda¢ spada na
Zamawiajcego.

1.5.7. Ochrona wiasidoi publicznej i prywatnej

- Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczerzeguszkodzeniem w trakcie budowy
wszystkich instalacji nadziemnych i gdzen podziemnych oraz za informowanie
odpowiednich instytucji o ewentualnych uszkodzemiac

1.5.8. Ograniczenie obyzien osi pojazdow

- Zgodna@¢ z ustawowymi ograniczeniami obgenia na & przy transporcie materiatow i
sprztu do i z placu budowy.

1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy




- Spetianie wymagawszystkich przepiséw dotygzych bezpieczestwa ze szczegdlnym
uwzgkdnieniem zdrowia i bezpiecastwa zatrudnionych pracownikow,acknie z
zapewnieniem odpowiednich warunkdw pracy i sanjtetnrprzez caty czas trwania robot.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robo6t

- Wykonawca jest odpowiedzialny za roboty i wsziestkateriaty i sprat stosowane od daty
przegcia placu budowy do daty wystawieri@iadectwa zakaczenia.

1.5.11. Stosowanieedo prawa i innych przepiséw

- Wykonawca musi zrt@awszystkie wymagania ustaw i przepisOw oraz przegt ich w
czasie wykonywania robot

1.5.12. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogmwe

- Wykonawca jest odpowiedzialny za organizacje rizyrhywanie objazdéw w trakcie
prowadzenia robot i do ich rozbidrki po zakaeniu robot.

1.5.13. Odbior techniczny

- Wykonawca jest zobowtany do powiadomienia na $piie o dacie rozpogzia i
planowanej dacie zakozenia robot.

1.5.14. Projekt organizacji robot wraz z towaragymi dokumentami

- Przygotowanie dokumentow wchadych w skiad projektu organizacji rob6t

Zgodnie z umow w ramach prac przygotowawczych, przed prgyishiem do wykonania
zasadniczych robdét, wykonawca jest zobgaany do opracowania i przekazania Inwestorowi
do akceptacji nagpujacych dokumentow:

1. Projekt organizacji robét

2. Szczegotowy harmonogram robét i finansowania

3. Plan bezpiechstwa i ochrony zdrowia

4. Program zapewnienia jada.

- Projekt organizacji rob6t

Opracowany przez wykonaw@rojekt organizacji robét musi bylostosowany do charakteru
i zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma zapewnt zaplanowany sposob
realizacji robot, w oparciu o zasady technicznelizkie i organizacyjne, ktére zapewniaj
realizacg rob6t zgodnie z dokumentacprojektowg i instrukcjami oraz harmonogramem
robot. Powinien zawieta

1. Organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaambot

2. Projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

3. Organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

4. Wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne

5. Wykaz oséb odpowiedzialnych za jakoi terminowd¢é wykonania poszczegoélnych
elementow robot.

- Szczeg6towy harmonogram robot i finansowania

Szczegbétowy harmonogram robét i finansowania musizgledniaé uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej i ustaAlezawartych w umowie. Madiwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robét budowlanyamontazowych, kolejnéé¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewnvykonanie robo6t w terminie okilienym w umowie.
Inwestor poda ogdélny harmonogram dog@ztermindw i zasad finansowania. Na podstawie
dyrektywnego harmonogramu robét wykonawca przedstawestorowi do zatwierdzenia
szczegOtowy harmonogram robot i ptatcip opracowany zgodnie z wymaganiami warunkow
umowy. Harmonogram winien wyraie przedstawiaw etapach tygodniowych proponowany
postp robot w zakresie gtdwnych obiektow i robdt towezcych. Zgodnie z
postanowieniami umowy harmonogramgdbie w miag potrzeb korygowany w trakcie
realizacji robot.



2. MATERIALY

2.1 Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

-Materiaty nie spetniace wymagéa Specyfikacji Technicznych zostarusunete z placu
budowy. Jeeli zostam jednak zastosowane, roboty mogost# odrzucone a pfatsoi
wstrzymane.

2.2 Przechowywanie i magazynowanie materiatow
-Materialy lzda magazynowane w odpowiedni sposob przez caly caasia robot, w celu
zapobiegania ich zanieczyszczeniu oraz utrzymahigakaci i przydatndéci do robat.

2.3 Materiaty alternatywne

-Jezeli jest to dozwolone przez Specyfikacpalery poinformowd Inzyniera nie péniej niz
trzy tygodnie przed zamierzonynzyeciem takich materiatdw, tak aby mogt on dokéneh
wczeniejszego zbadania.

2.4.Materiaty z rozbiorki powinny by¢ wywozone na wysypisko.
- Materialy z rozbiorki powinny by wbudowywane ponownie, Feli zostag zatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1 Wykorzystywanie sprztu

— Woykorzystywany sprgz musi by odpowiedni dla zastosowania i nie #eBopogarsza
jakosci i wykonania robot. Musi on odpowiadlavykazowi znajdujcemu st w ofercie
wykonawcy oraz speinfawymagania wymienione w poszczegolnych SpecyfildcTja
Technicznych dla okéonych robdt.

4. TRANSPORT

4.1 Srodki transportu (pojazdy)

- Od Wykonawcy wymaga @iwykorzystywania wystarczggej ilosci pojazdéw, tak aby
dotrzymany zostat termin zakczenia robo6t. Pojazdy muszby¢ wystarczajce dla
zastosowania i nie wptywiaujemnie na jak& robot i transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne

- Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rolvatatkowitej zgodnéci z warunkami
kontraktu a jak& materiatdbw i robocizny musi By catkowicie zgodna z projektem
budowlanym, kosztorysem, metodolpgobét i poleceniami Inspektora Nadzoru

5.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

- Polecenia Inspektora Nadzorgdy wykonywane w czasie przez niego ckoaym. Jeel
warunek ten nie zostanie spetniony, roboty magstg zawieszone. Wszelkie dodatkowe
koszty z tego wynikape lkeda ponoszone przez Wykonagvc

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT



6.1 Program zapewniania jakdci (PZJ)

- Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobdt. Wykonawca przediy do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru szczegétowy PZJ.

1.Cz5$¢ ogolm — dotycaca spraw organizacyjnych.

2.Cz$¢ szczegotow — dla kadego odcinka robot.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

- Wykonawca zapewni prawidtowy system kontroli ieziizdny personel dla pobierania
probek i dokonywania badaPrzed zaakceptowaniem i wprowadzenienzywie systemu
jakosci nalery przeprowadzi badania probne, mgge pokazéa zadowalajce dziatanie
systemu.

6.3 Pobieranie probek

- Probki Izda pobierane losowo przy wykorzystaniu zasagky, wszystkie elementy robot
mog zostd wybrane do badania z jednakowym prawdopoddadtveem. W razie potrzeby
Inspektor mae zaadac dodatkowego pobrania prébek.

6.4 Badania i pomiary

- Wszystkie badania i pomiaryedts prowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich
norm. Przed pobieraniem probek i rozpgmem jakichkolwiek badanalery powiadomé
Inspektora, wszystkie wyniki mugzostd przekazane na mie Inspektorowi.

6.5 Atesty jakaci

- Warunki dla atestow jakoi musz zosta okreslone w Specyfikacji Technicznej. zidi jest

to wymagane, do kalej dostawy na plac budowy mygsay¢ dolgczone odpowiednie atesty
jakasci a ich kopia musi zostgrzekazana Inspektorowi.

6.6 Dokumenty placu budowy

6.6.1. Ks¢ga obmiaru

- Szczegbly pomiarOw 3s wpisywane stopniowo stosownie do pozycji i

jednostek wycenionego przedmiaru robot.ggai ta jest podstaywdo ustalania rzeczywistego

postpu robot.

6.6.2. Dokumenty laboratoryjne

- Dziennik laboratorium, d@iadczenia o jakai materiatdw, zatwierdzone receptury i

badania. Inspektor Nadzorgdzie mi&€ przez caty czas dagt do tych materiatow.

6.6.3. Inne dokumenty budowy

- Swiadectwa odbioru robét, umowy ze stronami trzecnaporty i korespondencja.

6.8.4. Przechowywanie dokumentow budowy

— Dokumenty maj by¢ przechowywane na placu budowy, w odpowiednio zaileezonym
miejscu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robot

- Wykonawca przeprowadza obmiar robdét po womEgszym pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiarug swpisywane w ksgidze obmiaru i okrdaja
rzeczywisty zakres dokonanych robo6t zgodnie z fteja i Specyfikacjami Technicznymi.
Wyniki wyrazone g w jednostkach okétonych w Przedmiarze Robot.

7.2 Metody pomiaru
- Dhugdéci i odlegtaci miedzy okrélonymi punktami g mierzone poziomo wzdiulinii
srodkowej.




- Objetosci ;3 obliczane w metrach s@@ennych jako diug@& pomnaona przezsredni
przekroj.
W przypadku skomplikowanych przekrojow nglesporzdzi¢c pomocnicze szkice.

7.3 Urzadzenia i sprat pomiarowy

- Wszystkie urgdzenia pomiarowe powinny By dostarczane przez Wykonayvci
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Dla zadetrmwmania dokladnéci mogy by¢
wymaganie certyfikaty jak&ei i legalizaciji.

7.4 Czas przeprowadzania obmiaru

- Obmiary musz mie¢ miejsce przed kicowym lub czsciowym przekazaniem odcinkéw
robét lub w przypadku zmiany wykonawcy. Wszystkmbaty zanikajce musz zosta
obmierzone w czasie ich wykonywania. Pomiary muaasté dokonane przed zakryciem
jakichkolwiek robot.

8.0DBIOR ROBOT (PRZEJECIE ROBOT)

8.1 Rodzaje odbioréw roboét
- Przejecie ogci robot

8.2 Przejecie robo6t zanikagcych i ulegapcych zakryciu

- Tworzy kaicowy ocerg ilosci i jakosci wykonanych robot. Musi méemiejsce w

czasie pozwalacym na dokonanie korekt i poprawek bez powodowagakeegokolwiek
op&nienia dla catej budowy. Jest wprowadzane do d#enrbudowy, z pisemnym
powiadamianiem Inspektora Nadzoru.

8.3 Przejmowanie odcinkow lub cesci robot
- Przejmowanie odcinkow lub eci robot jest dokonywane jako przejecienkowe. Polega
ono na oszacowaniu #oi i jakosci wykonanych robot.

8.4 Wystawienie§wiadectwa przegcia

- Ma miejsce wowczas, gdy caéo robot zostata zasadniczo zakaona a wyniki
wykonanych bada sy dopuszczalne. Wykonawca potwierdza, wszystkie zalegte roboty
zostam wykonane w okresie gwarancyjnym. Inspektor wystadwiadectwo przejcia,
zgodnie z postanowieniami warunkow ogolnych.

8.5 Dokumenty kaicowego przegcia robot
- Podstawowym dokumentem jestiadectwo wykonania, Wykonawca jest zobgxeny do
dostarczenia catej wymaganej dokumentacji pomoeficz

8.6 Wystawienieswiadectwa wypetnienia gwarancji

8.6.1 Wystawienie rozliczenia ostatecznego

- Po wystawieniuswiadectwa wypetnienia gwarancji wykonawca wysyta kispektora
projekt rozliczenia ostatecznego ze wszystkimi co&atami pomocniczymi.

8.6.2 Wystawienie rozliczenia

- Po przedigeniu rozliczenia ostatecznego wykonawca potwiendzpimie, ze rozliczenie
ostateczne stanowi catkowite i ostateczne rozliezptatngci zwigzanych z zamowieniem.




9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Postanowienia ogélne

Podstawa @ ceny jednostkowe z przedmiaru roboét, wyliczoneepravykonawe przy
sktadaniu oferty. Cena jednostkowa obejmuje wszgstizynndci, badania i wymagania
okreslone dla danej pozycji.

Nalezy jasno okréli¢ co wchodzi w zakres kdej ceny jednostkowej (robocizna, materiaty,
sprzt, transport, ... itp., plus koszty dodatkowe, gekazysk).

9.3 Organizacja i zabezpieczenie placu budowy

Plac budowy i zaplecze wykonawcy.

9.3.1 Wymagania dotygze organizacji i zabezpieczenia. Naleokreli¢ wymagania
dotyczce organizacji i zabezpieczenia placu budowy ieegad wykonawcy.

9.4 Tablice informacyjne

-Pfatnag¢ bedzie mi€ miejsce na podstawie kwot agzonych do przedmiaru robot, z
podaniem odniesienia do poszczegoélnych pozycjiedyapod& szczegoty okrdajace co
wchodzi i co jest pokrywane przez poszczegolne kwot

Specyfikacje techniczne powodugie na polskie normy, normy braowe i instrukcje. Jeeli
tego nie okréono, naley przyjmowa& ostatnie wydania. Wykonawca musi spedniah
wymagania podczas wykonywania robot, zgodnie zeystkimi innymi wymaganiami
zawartymi w specyfikacjach technicznych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy i normatywy

Wszystkie roboty wykonyw@azgodnie z obowgzujacymi w Polsce normami i normatywami.

10.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowtany zna wszystkie przepisy prawne wydawane zarOwno przez
wladze pastwowe jak lokalne oraz inne regulacje prawne i yeghe, ktére & w
jakiejkolwiek sposob zwgzany z prowadzonymi robotami ¢dizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcialigacji robot.

Najwazniejsze z nich to

» Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DNU 89/1994 poz. 414) wraz z

pdézniejszymi zmianami.

= Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrazennylnia 27 marca 2003 r. (Dz.U.
Nr 80/2003) wraz z pniejszymi zmianami.

= Ustawa o dospie do informacji os$rodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania ndrodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz.U. Nr 080 poz. 1157).

» Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni®3.7989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz.

163) wraz z péniejszymi zmianami.



» Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 19.12.1994 r. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwigynh materiatdw oraz nowych
metod wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 1®49poz. 48).

Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowychedzBe w petni

odpowiedzialny za spetnienie wymagaprawnych w odniesieniu do zywanych

opatentowanych ugdzen lub metod. Bdzie informowat zargdzapcegorealizacy umowy o

swoich dziataniach w tym zakresie, przedstayzakopie atestow i innych wymaganych

swiadectw.
Zalecane Normy Pastwowe (NP) i Normy Branzowe (BN).

1. PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykotwarte dla przewodow
wodggowych
I ldizacyjnych — Warunki techniczne wyk onania

2. PN-81/B —03020 Grunty budowlaneosd&lowienie bezgcednie budowli —
Olzenia statyczne i projektowanie

3. PN-EN 1452-1-5: 2000 Systemy przewodowe Zaywe sztucznych.

4. PN —-EN 805 Zaopatrzenie vwdywe Wymagania dla sieci wodagowych i
ickegci sktadowych

5. PN-86-B-02480 Grunty budowlaner&lenia, symbole podziat i opisy gruntéw

6. PN-87 /B-01060 Sivodochgowa zewntrzna — Obiekty i elementy wypasania

7. PN-86/B-09700 Tablice orientacyffteoznaczania uzbrojenia na przewodach
wodgowych

8. PN-B-10725 : 1997 Wodagi — Przewody zewgirzne — Wymagania i badania

9. ZAT/97-01-001 Rury i ksztattki oletylenu / PE /i elementyd¢zace w

rurggach cinieniowych do wody

INNE DOKUMENTY
10.1SO 4435:1991 Rury i ksztattkiieplastyfikowanego polichlorku winylu
stosowe w systemach odwadnieych i kanalizacyjnych
11. Instrukcja projektowania, wykonania i odbiongtalacji rurocigowych z
nieplastyfikowanego polichlorku winylu i petylenu — Wavin.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1.  WSTEP

1.1 Zakres roboét obgtych ST

Roboty, ktorych dotyczy ST, obejmuyszystkie czynn&i umazliwiajgce i majce na
celu rozbudow sieci wodocigowej przy ul. Korfantego i ul. Smotki w Boronowie.
Niniejsza Specyfikacja Technicznagzaina jest z wykonaniem n/w robot:
* budowa sieci wodoggowej
z rur PE 100 SDR ©790/9,5 mm - 22Mm0
* przylacza wodocigowe (przegczenie do nowego odcinka sieci

wodochgowej) - 2 szt

1.2 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robgodnie z dokumentag]
projektowy, specyfikacj techniczi, poleceniami nadzoru inwestorskiego, oraz z art.

22, 23, 28 Ustawy Prawo Budowlane.

2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT
2.1 Lokalizacja sieci i przyadczy wodociagowej

Projekt obejmuje rozbudaw sieci wodocigowej w ulicy Korfantego i ul. Smofki
w Boronowie (nha dziatkach nr 3168/1582 ; 5637/158841/1593 ; 5644/1598 ; 5411/1575 ;
5404/1574 ; 5677/1560 ; 5412/1575) z rur fi 90/54RE100 PN10 SDR17 @dznej
diugcéci =220 m. W ramach rozbudowy sieci wodggowej naley przebudowa dwa
istniejgce whczenia do sieci wodoggowej. Zgodnie z wydanym warunkami wykonania
sieci wodocigowej przez Gmie Boronow zasilanie w wad rozbudowanej sieci
wodochgowej nasipi z koacdwki istniepcego wodocigu fi 80mm z PCV biegitego
wzdhuz ulicy Korfantego w Boronowie.

2.2 Warunki gruntowo —wodne.

Warunki geotechniczne gruntu oki@no na podstawie wykopow kontrolnych. Stwierdzono
wystepowanie jednorodnych warstw piasku gliniastegowagi na proste warunki gruntowe
I zgodnie z PN B/02479:1998 przig pierwsza kategor¢ geotechniczp Zgodnaé



przyjetych warunkéw geotechnicznych naje kazdorazowo poréwna z warunkami
rzeczywistymi, wysipujacymi w czasie prowadzenia robot ziemnych.

2.3 Roboty wodocagowe
- sie¢ wodociggowa z rurg 90 mm PE 100 SDR 17 PN10

odcznej ditugdci 221,0m
* przylacza wodocigowe (przepinka) - 2 szt
* hydranty nadziemne DN 80 - 4 szt

3. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu tgimwinny:
odpowiadé wymaganiom norm przepisow wymienionych w niniejs3& i na
rysunkach, oraz innych nie wymienionych, ale ol@wjcych norm i przepiséw.
mie¢ wymagane polskimi przepisami atestyyiadectwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty, oraz znaki firmowe unbwiajace ich identyfikagj.
by¢ zgodne z dokumentagcjprojektows, specyfikaci techniczna, lub posiadla
rownowane parametry.

aby nie powodowaly pogorszenia jakbwody oraz zmian

3.1 Sié wodociagowa

-z rur PE 100 SDR 17 PN1Gednicy 90/5,4 mm zgrzewanych doczotowo

— ksztattki do sieci wodoggowej — tréjniki, kolana kierunkowe, tuki kierunkeve PE o
srednicy 90 mm,

— wyroby zzeliwa wg normy PN EN 545 ; 200€rednicy 80 mm.

4. SPRZET

Wykonawca przygpujacy do wykonywania prac oftiych niniejsa specyfikacy winien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z maszyn i sgta gwarantujca wtasciwa tj.
spetniajca wymagania ST — jakéd robot.
Wykaz podstawowego spitz do wykonania robot:

- samochaod skrzyniowy do 5,0 t, pow. 5- 10t

- samochod samowytadowczy do 5,0 t

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- koparka jednonaczyniowasienicowa o poj. #ki 0,4 i 0,6 4 ni

- spycharka ggienicowa 55KW/75KM/



- ubijak elektryczny /spalinowy/ 200 kg

- zuraw samochodowy 5-6 t

- spezarka pow. przew. spalin. 4-5’min

- rowniarka samojezdna 74 KW /100KM/

- walec statyczny samojezdny 10 t

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigtodkOw transportu materiatow,
ktore nie wplym niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdét. Narodkach transportu
przewa@one materiaty powinny l#yzabezpieczone przed ich przemieszczaniemuitadane

zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez icddpcenta.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowana ©kanatu powinna biywyznaczona w terenie przez geedetuprawnieniami.
Os$ przewodu natey oznaczy w sposob trwaty i widoczny, z zaeniem cigoOw reperow
roboczych.

6.2 Roboty ziemne

Wykop na whczeniu projektowanej sieci wodagowej fi 90mm z PE do istniggego
wodocigu fi 80mm z PCV prowad&iw 70% kcznie i 30% mechanicznie, ze wadli na
uzbrojenie terenu. Wykopy liniowe po planowasie& wodocigowg prowadz¢é mazna
mechanicznie, jednak z dug ostrancscia i zachowaniem odlegéci min 1m od
istniegcych kabli energetycznych, oraz ze wziyl na maliwos¢ wystpowania urgdzen
podziemnych ktérych nie wykazano na mapie zagospadmia. Dla catej diugai wykona
wykop liniowy o scianach pionowych szerokm 1,2m i gkbokasci 1,6m jak na profilu
podiuznym, pogebiony o podsypk piaskova. Wykopy zabezpieczyprzed ruchem kotowym
I pieszym przez odpowiednie oznakowanie tablicaxformacyjnymi i ostrzegawczymi oraz
zabezpieczgcym ogrodzeniem. W przypadku pracy nocnej zapéwodpowiednie
oswietlenie i przykrycie deskami. Przy czyrfe@ach zwazanych z zasypywaniem wykopow
nalezy zwrécié szczegéla uwag aby w gruncie zasypki nie bylo kamieni ani innych
elementéw ktére mogtyby uszkodaziurochg. W przypadku stwierdzeniae grunt rodzimy
nie nadaje si do zasypki, naley dokon& wymiany gruntu w niezmnej ilosci wg ustalé
kierownika budowy. Po wykonaniu cat rob6t ziemnych nadmiar gruntu z wykopu rgle

wywies¢ w miejsce wskazane przez Inwestora, a teren wragawierzchniami drog



doprowadzt do stanu pierwotnego. Ze wzdl na prowadzenie rob6t w paohlizabudowa
I w ciggach komunikacyjnych, wykopy néale zabezpieczy pod wzgédem BHP z uwagi na
zagraenie jakie one stanowidla osob trzecich. Ze szczegplawag i ostraznoscig nalezy
wykonywa i zabezpieczawykopy przebiegage w pobliu zabudowa, gdzie przebiegaj
przylacza gazowe i wodoggowe, sié gazowa, wodoggowa, kable energetyczne i
telekomunikacyjne.
6.2.1. Odspajanie i transport urobku

Odspojenie gruntu zgodnie z pray technologs w pkt. 6.2 z odleeniem urobku

wzdtuz wykopu.

6.2.2. Obudowascian wykopdw i rozbidrka.
Stateczn&¢ wykopu, powinna by zabezpieczona poprzez:
- zastosowanie odpowiedniego oszalowania jegn
Sciany pionowe umoctipalami szalunkowymi lub obudowami stalowymi w zal&ci od
technologii wykonywania rob6t wybranej przez wykeae.

6.2.3. Podtae

Podiare powinno by uformowane zgodnie z zaprojektowanym spadkiem,biego i
zagszczonego piasku, z wyprofilowaniem dna webie kyta 90, stanowicego taysko
nosne rury wodocgigowej. Si€¢ wodochgows naley utozy¢ na podiau z podsypk

wynoszca 10,0 cm z piasku lub pospétki.

6.2.4. Zasypka i zagszczanie gruntu

Wyty materiat i sSposob zasypania przewodu nie powispowodowa uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektow na nim zlokalizowanychasypk wskpng przewodu
wodochgowego nalgy wykonywa recznie przy minimalnej jej gruoi 20,0 cm powyej
wierzchu rury. Szerokd obsypki winna by rowna szerok&i wykopu. Do zasypki wykopu
naleey uzy¢ gruntu rodzimego. Grunt stosowany do zasypki n@wipien zawieréa
materiatbw mogcych uszkod@ przewod, gruntdow zbrylonych, gruzusmieci. Zasypk
wykopu naley prowadz¢ zgodnie z pkt. 8 normy PN-B-10736.

6.2.5Roboty montazowe
Po przygotowaniu wykopu i podta zgodnie pkt. 6 mima przysipi¢ do wykonywania
montazowych rob6t wodoaigowych. Wykonanie robot mortawych powinno odpowiada



normie PN-EN 1452-1-5 : 2000, PN —-EN 805, PN-87 01860, ZAT/97-01-001

i instrukcjom, oraz zaleceniom producentéw matéviat

6.3 Si€é wodociagowa

Budow sieci wodocigowej i przyhczy naley prowadzé zgodnie z ustalonymi
spadkami i rzdnymi okréglonymi w dokumentacji projektowej rgdzy weztami z
zachowaniem odchylenia w planie do 0,10 m i odafiglev spadku do 0,05 m.
Rury, ksztattki i armatura przewoddéw powinny ¢bgprawdzone przed mootm, czy
spetniaj wymagania projektowe, czy ®znakowane i czy nigsuszkodzone. Ponadto przed
montaem powinny by sktadowane zgodnie z zaleceniami producentéw, \gjstach
zapewniaggcych im czysté¢ i powinny by zabezpieczone przed weytrznym
zanieczyszczeniem. Przy zmianie kierunku i na adgahiach przewodu winny by
stosowane ksztaltki producenta rur. Do zabezpieazgrzewodow przed przemieszczaniem
powinny by stosowane bloki oporowe, ktory nayeopiera& o nienaruszony grunt.
Utozony odcinek rur po uprzednim sprawdzeniu prawicito spadku wymaga
zastabilizowania przez wykonanie obsypki ochronngjiasku przynajmniej 20 cm ponad
wierzch rury. Utaony odcinek przewodu wodagiowego powinien hyzabezpieczony przed

zanieczyszczeniem.

7. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakosci robot i materiatow. W zvgzku
z tym zapewni on odpowiedni system kontroli,gedapc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezkdne do wyk onania prob i batlanateriatow, oraz
robot.
Wykonawca udosgpni na kadym etapie realizacji zadania wszystkie dokumentygase
okresleniu jakaci robot i materiatdw. Gtownie kontroli podlegpowinna zgodn& realizacji
robét z dokumentagjprojektows, obowhzujgcymi przepisami.
Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obgmijacych polskich przepisow,
norm i instrukcji. Nie wyszczegolnienie w niniejg & jakichkolwiek obowjzujacych aktow

prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

8. OBMIAR ROBOT
Przyjeta jednostlg obmiaru jest 1 m wykonanego rurggu ttocznego i uwzghnia on
elementy sktadowe robét obmierzane wedtug jednostek



- m - sieci obiektowe

szt - studzienki rewizyjne, ksztattki
- n? - rozbiorka i odtwarzanie nawierzchni, szalowamjg&opow

- m3

- roboty ziemne zwizane z wykonywaniem kanatow
9. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:
= Odbiorowi robot zanikagych
= Odbiorowi czsciowemu
= Odbiorowi ostatecznemu

= QOdbiorowi pogwarancyjnemu

9.1 Odbidr robot zanikajacych

Odbiér robot zanikagych polega na kaowej ocenie iléci i jakosci wykonywanych
robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.
Odbior ten bdzie dokonany w czasie umlmviajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogolnego ppstrobot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy, z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzorumaigiapcego.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomidémspektora Nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu okrda ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow bada w oparciu o przeprowadzone pomiary,

zgodnie z dokumentagcprojektows i uprzednimi ustaleniami.

9.2 Odbiodr czesciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej czsci robot. Odbior ten

dokonuje s wg zasad odbioru kKmowego Inspektor Nadzoru i Zamavgiey.

9.3 Odbior ostateczny robot
9.3.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega nankmwej ocenie rzeczywistego wyk onania rob6ot w
odniesieniu do ich ikxi, jakasci i wartdsci. Catkowite zakaczenie robot, oraz gotod do



odbioru ostatecznegctizie stwierdzona przez Wykonagvepisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na $pie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i
Zamawiagcego. Odbidr ostateczny ngst w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzorkormezenia robot i przygcia
dokumentow, o ktorych mowa w pkt. 9.3.2

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaxzwrez Zamawiagego, w obecrii
Inspektora Nadzoru i Zamawdagego. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafla pomiaréw, oraz
zgodndci wyk onania robot z dokumentacjechniczig i uzgodnieniami. W toku odbioru
ostatecznego komisja zapozna sirealizacy ustalé odbiorow robét zanikowych, zwtaszcza

w zakresie wykonania robot uzupehajch i poprawkowych.

9.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggio jest protokot odbioru
ostatecznego robét. Do tego odbioru Wykonawcaz@sbwigzany przygotowanastpujace
dokumenty:
— dokumentagj projektowg podstawow z naniesionymi zmianami, oraz dodatkopesli
zostata sporgdizona w trakcie realizacji robot
— dzienniki budowy
— wyniki pomiardw, oraz badewszystkich oznaczelaboratoryjnych, jeeli byty
wymagane
— deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw
— geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robot
— kopie mapy zasadniczej powstay wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuniaiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetnieg keda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajcego. Termin wyk onania tych robot wyznaczy komisja

9.4 Odbior pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie robotgzamych z usugciem wad stwierdzonych

przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregigarancyjnym. Odbior ten ¢dzie



dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, oanii i spostrzeen stwzb

eksploatacyjnych.

10. PODSTAWA WYCENY
1. Zgodnie z dokumentacjprojektows nalezy wykona wszystkie obiekty ufe w
przedmiarze robot.
2. Elementy nie gfe w przedmiarze robot, ktére Wykonawca zob@any jest uj¢ w
wycenie robot:
1. pelna obstuga geodezyjna, ktéra powinna zostiykonana przez uprawnign
jednostk geodezyjn
2. optaty zwpgzane z uzyskaniem uzgodnjenadzoréw i zezwolez zainteresowanymi
jednostkami w zakresie kolizji 1 zgjia pasa drogowego, oraz ponadto koszty
Zwigzane z dostarczeniem dokumentacji powykonawczgjrabgcej :
- pomiary geodezyjne wykonane w pasie minimum €-n3 od osi rurogigu w
terenie niezabudowanym z podaniem nazwy i podzigiemmy i obebu
- pomiary geodezyjne wykonane w pasie minimum -rd od osi rurociagu w
terenie zabudowanym z podaniem nazwy i podziatlenmgiobrebu i miejscowéci /
miasto /
- w przypadku kolizji z urgdzeniami innych branw miejscu kolizji naley pod&:
a/ radmg terenu
b/ redng géry rurocigu
c/ rzdmg urzadzenia kolidujcego
d/ typ uggdzenia kolidugcego
esrednic rury ostonowej na ugdzeniu kolidugcym
f/ rgzdng terenu i gory rury ostonowej
- wykonanie inwentaryzacji przebiegjeci wodocigowej musi by potwierdzona na
mapach papierowych przez Terenoéro@ek DOKUMENTACJI Geodezyjnej i
Kartograficznej

11.NORMY | PRZEPISY
NORMY POLSKIE

1. PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykotwarte dla przewodow
wodociggowych



I ldizacyjnych — Warunki techniczne wyk onania
2. PN-81/B —03020 Grunty budowlaneos&lowienie bezpcednie budowli —
Olzenia statyczne i projektowanie
3. PN-EN 1452-1-5: 2000 Systemy przewodowe Zawe sztucznych. Systemy
przewodowe z

niazktzonego poli(chlorku winylu ) do przesytania wody

4. PN —-EN 805 Zaopatrzenie w grodVymagania dla sieci wodagowych i
ich
eéei skladowych
5. PN-86-B-02480 Grunty budowlaner&lenia, symbole podziat i opisy gruntéw
6. PN-87 /B-01060 Sievodochgowa zewntrzna — Obiekty i elementy wypasnia
7. PN-86/B-09700 Tablice orientacyjlteoznaczania uzbrojenia na przewodach
wodgowych
8. PN-B-10725 : 1997 Wodagi — Przewody zewgtrzne — Wymagania i badania
9. ZAT/97-01-001 Rury i ksztattki nletylenu / PE /i elementyd¢zace w
rurociggach

sieniowych do wody

INNE DOKUMENTY
10.1SO 4435:1991 Rury i ksztattkiieplastyfikowanego polichlorku winylu
stosowane
w syistach odwadniagych i kanalizacyjnych
11. Instrukcja projektowania, wyk onania i odbiamnstalacji rurocigowych z

nieplastyfikowanego polichlorku winylu i petylenu — Wavin.

Opracowat:

inz. Mariusz Pogoda
Upr. Bud. Nr SLK/0262/0W0S/03



